Literatura: [IC2] (viz odkaz na strankdch k AN3E/FVP)
Derivace je v [IC2] nazyvéana diferencidl, definice je na strané 94 nahote.
Definice derivace ve sméru je v [IC2] na strané 92 nahote.

My jsme navic zavadéli slabou derivaci funkce f v bodé a jako zobrazeni L,
které vektoru v pritadi derivaci funkce f v bodé a ve sméru v za predpokladu,
ze je toto zobrazeni linedrni. V piikladé 14.3 na strané 92 v [IC2] je uvedena
funkce, kterd ma v zadaném bodé derivace ve vSech smérech, ale nema slabou
derivaci (pfislusné zobrazeni neni linedrnf).

1. Vypoctéte derivaci a derivaci ve sméru v = (vy, vy) funkce
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v bodé a = [1, —1].
Névod: pouzijte vety 14.3, 14.4 z [IC2].

2. Zjistete, zda lze nésledujici funkce spojité rozsitit do bodu a = [0, 0].
Pokud ano, zjistéte, zda ma toto rozsiteni v bodé a derivaci a derivaci

ve sméru v = (v1,vy) a vypoctéte je (pokud existuji). Dale napiste
rovnici tecné roviny (pokud existuje) ke grafu funkce f v bodé a.
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3. Jsou dany funkce
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Vypoctete 37, F

(a) vypoctem ¢(r, ) dosazenim a naslednym zderivovanim,

(b) pouzitim véty o derivaci slozené funkce. Upravte vysledky tak, aby
bylo vidét, ze jsou stejné.
[IC2], str. 96 nahote, véta 14.5, pozndmka 14.9.



